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6.10高级目视停靠引导系统技术要求
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6.10.1
	分三阶段提供停靠引导信息：获取飞机信息、 飞机对正方位和停机位置信息。
	OK
	
	

	
	

6.10.2
	在下列情况下应当设置高级目视停靠引导系
统：运行上有必要对正在接受引导的飞机机型
是否正确进行确认和(或)当设有多条机位中
线时运行上有必要指示正在使用的机位中线。
	
	
	

	
	
6.10.3
	
[bookmark: _GoBack]系统应当适合拟使用该机位的各种机型。
	
	
	

	
	
6.10.4
	高级目视停靠引导系统的位置设置应确保提 供无遮挡和明晰的引导信息。
	
	
	

	
	
6.10.5
	系统应当能够对停靠操作过程中遇到的各种 飞机的滑行速度提供停靠引导信息。
	
	
	

	
	
6.10.6
	用来显示引导信息的符号和图形应当直观地 代表所提供信息的类型，详见附录A。
	
	
	

	
	
6.10.7
	需要立即停住飞机时，系统应当提供适当显示 方式，在此情况下(包括高级目视停靠引导系统 故障),应不显示任何其他信息。
	
	
	

	
	





6.10.8  扫描单元
	
a)偏离精度应满足表5要求；
	
	
	

	
	
	
b)水平扫描范围：至少(-10°~+10°);
	
	
	

	
	
	
c)扫描距离：不小于150m。
	
	
	

	
	
	使用激光扫描技术的扫描单元激光安全等级 应当符合GB/T 7247.1中的1类激光要求。
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6.10.9  显示单元
	显示单元应提供无遮挡和明晰的引导信息；应 能随环境照度变化自动调整亮度；满足不同天 气、能见度和背景灯光下的使用需要。
显示单元应至少提供下列引导信息：
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6.10.9  显示单元
	
a)停止信息：紧急停住指示；
	
	
	

	
	
	
b)机型信息：所引导的飞机的机型和代码；
	
	
	

	
	
	c)方位信息：指示飞机相对于机位中线的侧向 偏离、需要用以修正与机位中线偏离的方位修  正方向、距停止位置的距离和速率(必要时)、 飞机到达正确停机位置等信息；
	
	
	

	
	
	d)告警信息：包括但不限于飞机机型错误、 速度过快、飞机越过停止线、遮挡、异物、设 备故障等；
	
	
	

	
	
	
e)机位操作信息：上轮挡时间、下轮挡时间；
	
	
	

	
	
	f)应当在距停机位置至少25m之前提供飞机 与停机位中线侧向偏离的信息；
	
	
	

	
	
	g)应当在距停机位置至少15m之前提供连续 接近距离和接近速率；
	
	
	

	
	
	h)提供包括数字显示的距离停机位置的接近  距离应当以米(m)的整数显示，并应当在距停机
位置至少3m之前显示距离精确到小数点后一 位 ；
	
	
	

	
	
	i)显示单元宜具备航班号、A-CDM时间等航 班保障信息的显示功能。
	
	
	

	
	

6.10.10 控制单元
	a)控制单元通过内部通讯协议与显示单元、扫 描单元、手动控制面板等相关系统连接，实时 处理各单元采集到的数据，并将指令下发给各 个单元。
	
	
	

	
	
	b)控制单元断电后，设备自身参数及调试参 数也不会丢失。
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	c)飞机入位过程中，如有车辆或其他物体穿行 阻挡扫描信号影响飞机入位时(如服务车道上 通行的保障车辆),系统应当显示“WAIT”
或其他信息警示机组及相关人员，暂停飞机入 位。当阻挡扫描信号的物体离开引导路径后， 系统可自动恢复正常引导，以避免影响服务车 道上的车辆正常行驶。
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d)具备完善的日志记录功能。
	
	
	

	
	
	e)控制单元应当具有完善的自检功能，自检包 括开机自检、对设备各部件工作状态检测及设 备自身安装物理位置(上下位移或水平方向
的旋转)检测、各硬件状态和软件控制功能检 测。如发现故障信息，将自动终止激活程序并 将故障代码显示出来。
	
	
	

	
	
	f)系统应当具备机型识别功能，通过扫描单元 能够完成入位飞机轮廓扫描，并与控制单元内 部存储的机型轮廓数据进行对比，完成机型验 证。
	
	
	

	
	
	g)如控制单元内部存储的机型轮廓数据与实  际入位机型不一致，能自动报告机型数据错误 信息。
	
	
	

	
	
	
h)可支持复合机位内多条机位中线引导。(可 选 )
	
	
	

	
	
	i)扫描单元实时判断飞机相对于机位中线的偏 离位置及距离停止线的位置信息，应当在距停
机位置至少25m之前将相关信息通过实时更 新的图像和数字信息反映到显示单元上。
	
	
	

	
	
6.10.11 控制面板
	

控制面板应当满足6.9.12条要求。
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